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RESUMEN EJECUTIVO

El presente documento tiene como finalidad la implementacion de un sistema de
elevacion vertical, el cual tiene como objetivo incrementar la distribucion de alimentos en la
empresa ELETRADIS. Este sistema tiene la funcion de desplazar los alimentos desde el piso
de abastecimiento hacia el piso de despacho de forma automatizada, previniendo accidentes
durante este proceso, reduciendo el tiempo de llegada de cada alimento, asi como la calidad
con la que llega hacia el usuario final. EI proceso iniciar con la colocacion de la bandeja en la
cabinay se presionara el botdn de “Inicio de proceso”, el cual desplazara la cabina hacia el piso

de despacho, expulsando el pedido y finalizara en su posicion inicial.

El proceso tiene un tiempo aproximado de 30 segundos. Ademas, se incorporaron
sistemas de seguridad, tanto en los pisos de abastecimiento (Sensores magnéticos de puertas)
como en el piso de despacho (Sensores fotoeléctricos), esto para garantizar la proteccién del

personal operario de turno.

Este sistema de elevacion vertical ha sido desarrollado bajo un lenguaje de

programacion Ladder a fin de garantizar el su correcto funcionamiento.
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